PROGETTI DIDATTICI PL.C Siemens Simatic S7-200

ANALISI DEL PROBILEMA (Descrizione)

Comando elettropneumatico automatico e semiautomatico di un cilindro d.e.
(con elettrovalvola 5/2 bistabile)

DIAGRAMMAZIONE (Schema elettrico funzionale)
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CODIFICAZIONE (Assegnazione Input/Output 1/0)

o Simbolo Indirizzo Commento

1 Pr_AUTO 1.0 IMPUT

2 ALT 1.1 IMPUT

3 Pid_SEmMI 1.z IMPUT

4 a_0 0.0 IMPUT

] al 0.1 IMPUT

E A uzcita G000 QUTPUT

7 A rientro a0 QUTRUT

g Au 0.0 MEMORIA [Relé Au)




Segmento 1

PROGRAMMAZIONE (Ladder/KOP)

Titolo del zegmento

| Commento del segrmento

Pr_alTo:11.0 ALT:1 A Au:k0.0
| l | / l r )
| | | | LY
AuM0.0
Simbolo Indirizzo Commento
ALT 1.1 INFUT
Ay k0.0 MEMORA ...
Phd_aAUTO n.o INFUT
Segmento 2
|
Au00 a_[r0.0 A_uzcita: Q0.0
| l | l . )
| | | | o
Prd_SEMIN.2
| l
|
Simbolo Indinizzo Commento
a_ll 0.0 INFUT
A_uzcita L0.0 QUTPUT
AU k0.0 MEMORIA ...
Prd_SERI n.z INFUT
Segmento 3
a_1:101 A nentroc Q0.1
ALT:1A
| l
| |
Simbalo Indirizzo Commento
a_l 101 INFUT
A rientro G0 auTPUT
ALT 1.1 INFUT




PROGRAMMAZIONE (lista di istruzioni/AWL.)

Segmento 1 Titolo del zegmento

| Commento del segmento

LD PM_AUTO:I1.0
] Au:MO.0
AN ALT:I1.1
= Au:HO.0
Simbalo Indinzzo Commerto
ALT 1.1 IMPUT
L k0.0 MEMOR LA ...
Fr_alUTO n.o IMPUT
Segmento 2
I
LD Au:HO.0
8] PH_SEMI:TI1. 2
A a_0:I0.0
= A uscita;0. 0
Sirnbala Indirizzo Commento
a 0.0 INFPUT
A_uscita G0.0 QUTRUT
L k0.0 MEMOR LA ...
Fhd_SEMI n.z IMPUT
Segmento 3
I
LD a_1:I0.1
8] ALT:I1.1
= A rientro:Q0.1
Simbalo Indirizzo Commetto
a_l 0.1 [MPUT
A _rientro (01 QUTPUT
ALT 1.1 [MPUT




Segmento 1

PROGRAMMAZIONE (FUP)

Titolo del zegmento

| Commento del segmento

Pr_alTo:1. 0= R AMD — A k0.0
Au:0.0—
ALT:1.7
Simbolo Indirizzo Commento
ALT 1.1 IMPUT
L k0.0 MEMORIA ...
Fr_aAUTO n.o IMPUT
Segmento 2
I
Auk0.0— oR AMD =0 uzcita Q0.0
Phd_SEMI:T .2 =
a_00.0=—
Simbolo Indirizzo Commento
a_l 0.0 IMFUT
A _uzcita 0.0 OUTPUT
Ay k0.0 MEMORIA ...
Prd_SERI n.z IMPUT
Segmento 3
a_1:10.1=— oR = rientro: G101
ALT:1.1—
Simbalo Indinzzo Commerto
a_l 0.1 IMPUT
& _rientro [0 OUTPUT
ALT 1.1 [MPUT




SIMULAZIONE (S7_200 Simulator/PC_SIMU)

Program View Configuration PLC View/Hide Help
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CRGANIZATION_BLOCE HAIN:C A
TITLE=COMMENTI SUL FROGE!
EEGIN

Hetwork 1 - Titolo del =
LD I1.0

u] M.
AN I1.
= HO.
Hetwork 2
LD MO,
u] I1.
A In.
= Qo.
Hetwork 3
LD In.
u] I1.

HEE ooRo oo

Qa.
END_ORGANIZATION_BLOCE
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