PROGETTI DIDATTICI PL.C Siemens Simatic S7-200

ANALISI DEL PROBILEMA (Descrizione)

Comando automatico e semiautomatico di cilindri d.e, con elettrovalvole 5/2
bistabili, per la sequenza senza segnali bloccanti: A+/B+/A-/B-

DIAGRAMMAZIONE (Schema elettrico funzionale)
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CODIFICAZIONE (Assegnazione Input/Output 1/0)
o | Simbolo Indirizzo Commento

1 Pr_AUTO 1.0 IMPUT

2 ALT 1 IMFUT

3 Pr_SEMI .z IMPUT

4 al LIN] IMFUT

] a_l 0.1 IMPUT

E b O 0.z IMFUT

v b1 0.3 IMFUT

g A_uzcita 0.0 QUTPUT

| A_rientra (01 QUTPUT

10 B_uzcita [0z QUTPUT

11 B_rientro Q0.3 OUTRUT

12 Ay k0.0 MERDRLA A




Segmento 1

PROGRAMMAZIONE (Ladder/KOP)

Titolo del zegmento

[ Commenta del segmenta

Pra_aUTO:11.0 ALT:111 Auk00
| | | | r
| 1 /1 ¢ )
AukA0.0
| |
1 |
Sirmbolo |ndirizzo Commento
ALT 111 INFUT
A k0.0 MEMORILA A
Pra_&UTO 1.0 INFUT
Segmento 2
LR LR b 0.2 A uscita: 0.0
| | | | f’ )
1 | 1 | LS
Pro_SEMI:I1.2
| |
|
Simbolo |ndirizzo Commento
A_uzcita Go.a QUTRUT
AL 0.0 MEMORIA A
b0 0.2 IMPUT
Pra_SEMI 1.2 INFUT
Segmento 3
a_ 1101 B_uscita:(0.2
| | I )
1 | L
Simbolo |ndirizzn Commento
al 10.1 IMPUT
B_uzcita [0z OUTRUT
Segmento 4
|
b 1:00.3 A_rientro: Q0.1
Simbolo Indirizzo Commento
A_rientro 0.1 OUTPUT
b1 10.3 IMFUT
Segmento 5
|
a_ 0.0 B_rigntro: Q0.3
Simbolo Indirizzo Commento
all 10.0 INFUT
B_rnentro Q0.3 OUTPUT




Segmento 1

PROGRAMMAZIONE (Lista di istruzioni/AWL)

Titolo del zegmento

| Commento del seamenta

LD Fm_AUTO:I1.0

] AuncMO. 0

AN ATLT:I1.1

= Aun:MO. 0
Simbalo Indirizzo Commentao
ALT 1.1 IMPUT
AL k0.0 MEMORIA Au
FPr_alT0o 1.0 IMPUT
Segmento 2

LD Au:MO .0

0 Pm_SEMI:I1.2

A b_0:I0.2

= A u=cita:Q0. 0
Simbalo Indirizzo Caommettao
A_uzcita 0.0 QUTPUT
AL k0.0 MEMORIA Au
b 0 0.2 IMPUT
Pri_SERI 1.2 IMPLUT
Segmento 3

LD a_1:I0.1

= B u=cita:Q0. 2

Simbalo Indirizzo Commentao
a_l 101 IMPUT
B_uzcita (0.2 OUTPUT
Segmento 4

I

LD b_1:I0.3

= A rientro:Q0.1

Simbalo Indirizzo Commentao
A _rientro (0 QUTRUT
b1 0.3 IMPUT

Segmento 5

I

LD a_0:I0.0

= E rientro:Q0.3

Simbolo Indirizzo Commentao
a_ll 0.0 IMPLUT
B_rientro (0.3 QUTPUT




PROGRAMMAZIONE (FUP)

Segmento 1 Titolo del zegmento

| Commento del seamenta

Pro_aAUTO:07.0— OR — AMD = Au00
A0, 01—
ALT:1.7 0
Simbalo Indirizzo Commentao
ALT 1.1 IMPUT
A k0.0 MERORLS S04
Pro_ALTO 1.0 IMPUT
Segmento 2
ALk 0.0 =— OR — AMD — A Lzcita 0.0
Prn_SERI:IT.2=—
b 00.2=—
Simbalo Indirizzo Commentao
A_uzcita (0.0 QUTPUT
A k0.0 MERORLS S04
b 0O 0.z IMPUT
Prin_SERI .2 IMPUT
Segmento 3
I
B_uscita: 0.2
atii-{ = 1]
Simbolo Indirizzo Commentao
a_l 01 IMPUT
B_uszcita (0.2 OUTPUT
Segmento 4
|
A_nentro: (0.1
b= 1
Simbalo Indinzzo Commenta
A_rientro (0.1 QUTPUT
b1 0.3 NPT
Segmento 5
B_rigntro; (10,3
aoioo = ]
Simbolo |ndirizzo Commentao
all 0o NPT
B_rientro 03 QUTPUT




SIMULAZIONE (S7-200 Simulator/PC-SIMU)
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